
Utilizado  en  hospitales  de  mascotas.

Sistema  de  cirugía  veterinaria  digital  
multifuncional

Solución  de  rayos  X  veterinarios

Introducción

Características  del  productovCM605

vCM605  es  un  sistema  quirúrgico  digital  compacto  y  
versátil  diseñado  para  ahorrar  espacio  y  mejorar  
la  eficiencia  del  diagnóstico,  la  intervención  y  los  
procedimientos  quirúrgicos  al  proporcionar  guía  y  
visualización  radiológica  para  los  pacientes.

Panel  de  control  táctil

no  requiere  reposicionamiento

Diseño  de  planeo  libre
Rotación  lateral  de  360°

Fuerte  maniobrabilidad
posicionamiento  rápido

Fácil  de  mover

Izquierda/Derecha Peluca/meneoarriba/abajo



Ethernet  de  1  G

150  (117/­33)

Arco  en  C

±15

Interfaz  de  datos

Modelo

1000

Mercu0909F

360  (±180)

Alrededor  de  280

784

Detector  de  panel  plano

400

Fuente  eléctrica  (V)

Recorrido  horizontal  (mm)

Rango  KV  (kV)

Rango  de  mA  (mA)

Potencia  (kW)

Paso  de  píxeles  (μm)

Área  activa  (m�)

Resolución  espacial  (lp/mm)

Requisitos  del  sistema

Recorrido  vertical  (mm)

Spot  digital:100

200

10­1600

Rotación  lateral  (°)Punto/Pulso  40~125

CA  110/220

5

Peso  (kg)

Peluca/meneo�°�

Matriz  de  píxeles  (píxeles)

0,2­100

Tubo  de  rayos  X

Profundidad  en  arco  (mm)

Pulsado  :32

Continuo:6.3

0,3/0,6

Tipo

210  x  210

1024  ×  1024

Rotación  orbital  (°)

SID  (mm)

Giratorio

Puntos  focales  (mm)

Rango  Mas  (mAs)

205

Marco

Generador

vCM605

Espacio  libre  en  el  arco  (mm)

Tamaño  (mm³)

Continuidad  40  ~110

Tipo

2.4

rango  de  ms  (ms)

640

1889  x  1601  x  695

8

1

2

4 35

6

7

Parámetros  técnicosAplicación

Dimensiones

Imágenes  clínicas

Anestesia

protección

Radiación
El  arco  en  C  se  encuentra

Arco  en  C  en  espera

centro  del  arco  en  C
Animal

Establecer  la  posición  
de  disparo  Posición  a

ajuste  de  parámetros

Adquisición  de  imágenes  
mediante  pedal

Mesa  de  

operaciones  profesional

Selección  de  modo  y

Comprobación  de  colisión

(Unidad:  mm)

695
1889

804

16
01


